El sistema de parada de seguridad electro-hidraulico CS7X de
eProduction Solutions (eP) es un sistema de control integrado en
cabezal de pozo de bajo consumo, altamente confiable y basado
en microprocesador. Al proveer operacion de cabezales de pozo
y otras funciones de produccion usando “maddulos de aplicacién”
estandar el sistema logra un alto nivel de seguridad y control.

El sistema CS7X estd optimizado para controlar plataformas
offshore. Los bajos requerimientos de poder son ideales para
aplicaciones de produccidon en donde no hay fuentes de poder
convencionales disponibles. La logica integrada hidraulica/
neumatica provee un monitoreo de seguridad rapido y dedicado.
Los sistemas SCADA se enlazan facilmente con el sistema para
permitir un monitoreo y control remotos.

Cada sistema esta ensamblado y probado de acuerdo a los Ultimos
estandares CENELEC para su uso en areas peligrosas.

Integre control de pozo y ESD con objetivos de
automatizacion de administracion de campo

e Sistemas y subsistemas de procesos distribuidos

¢ Disponibilidad de interfaz remota y/o local

e Protocolos MODBUS RTU y MODBUS TCP/IP para una integracion
de sistemas conveniente

e Servidores integrados Web y Telnet para rapido acceso

Reduzca costos operativos y de mantenimiento

= Consumo de poder extremadamente bajo

= Auto-reporte de errores de sistema

e Permite by-pass de controles al
mantenimiento en el equipo

Incremente la confiabilidad / disponibilidad del sistema

ejecutar labores de

e Arquitectura basada en microprocesador altamente confiable
e Tecnologia CMOS de amplio rango de temperatura y baja energia
e CPU’s redundantes disponibles

Control de procesos y SCADA integrados en
cabezal de pozo

Operacién remota de bajo consumo
Diseno de sistema escalable

Logica ESD facilmente programable

Diagnosticos y alarmas inteligentes

Interfaces

El Sistema de Parada de Seguridad Electro-Hidraulico CS7X es
un centro de comunicaciones en la locacion del pozo. El sistema
permite que multiples aplicaciones SCADA accesen la data desde
la unidad terminal remota (RTU) asi como desde un numero de
dispositivos esclavos. Las aplicaciones SCADA pueden accesar
el sistema via enlaces TCP/IP, RS485 y RS232. La RTU CS7X
puede usar estos mismos enlaces para escanear y controlar
muchos dispositivos esclavos. Las aplicaciones SCADA pueden
accesar cualquier data en los dispositivos esclavos utilizando las
capacidades de “paso directo” de la RTU.

Operaciones SCADA Tipicas

e Monitorear estados de equipos de valvulas de seguridad y
equipos de superficie

« Ajustar los chokes para mantener la producciéon

e Abrir/cerrar valvulas de seguridad

e Emitir cierres remotos de la plataforma

En conjunto con el soporte SCADA, la RTU tienen acceso TCP/IP
incorporado. El servidor Web puede accesar programas HTML 6
Flash residentes en la RTU. La base de datos puede ser accesada
via Telnet o por el programa de configuracién de eP (Phoebus
Explorer). Los 40 canales de puntos de data registrados pueden ser
descargados automaticamente a través del acceso FTP de la RTU.

Escalabilidad

El Sistema de Parada de Seguridad Electro-Hidraulico CS7X puede
ser escalado de acuerdo a los requerimientos de su compaiia.
Desde un sistema de nivel Unico a uno multi-nivel con hasta
cuatro médulos de control distribuido. En cada nivel del sistema,
la redundancia de la RTU es una opcion. Con la habilidad de anadir
cientos de E/S, se pueden monitorear y controlar plataformas
enteras desde una locacién central.

La solucidon multi-nivel estd disefiada para permitir que pozos
individuales sean controlados de cerca por una RTU dedicada al
tiempo que siguen siendo parte de un paquete completo de control.
El Mdédulo de Control Maestro (MCM) se sitla al mas alto nivel e
interactia con cada uno de los Moédulos de Control de Ranuras
(SLOM). EI MCM maneja los comandos de ESD, interactua con el
servidor SCADA, y con otros recursos compartidos. Los SLOM's
controlan pozos Unicos o en grupo al tiempo que comunican sus
estados de vuelta al MCM.

Los moédulos de E/S son afadidos para cumplir con los
requerimientos de cada sistema. Los mddulos individuales de
entrada analoga, salida andloga, entrada digital y salida digital
suministran la interfaz con los instrumentos de la plataforma.




Especificaciones

Especificaciones Fisicas
Tamafio 6U x 220mm (9.1" x 8.6")
Tipo de Montaje Montaje sobre Rack Compacto
Recubrimiento  Tipo Conforme
Especificaciones Ambientales

Temperatura Operativa
Temperatura de Aimacenaje
Humedad
Tarjeta CPU

Potencia Requerida
Tipo de Procesador
Velocidad de Procesador
Tasa de Datos (CPU a CPU)

Comunicaciones
2 Puertos Seriales
2 Puertos Seriales
2 Puertos

Estandares de Disefio

Proteccion de Sobretension
Certificado

Indicadores
Canal E/S
LED de Seleccion
LED de Estado Auto-Chequeo
Digital
LED’s de Estado de Entrada
LED’s de Estado de Salida

-40° a +85°C
-40° a +85°C
100% Condensante (con recubrimiento)

8a 34 Vdc, 1.25 Vatios @ 25 MHz
32 hit, Motorola ColdFire

25 MHz/33 MHz

1 MBPS

RS-232C
RS-485 6 RS-232C
Red de Area de Controlador (conector y terminal de tornillos)

Soporta IEEE 472-1974
EEX'd IIB T6 SIRA Certificado No. EX 93C1006
Pendiente EEXn

Indica Canal Activo
Intermitencia indica auto-prueba exitosa

16 LED’s de Punto de Entrada
16 LED’s de Punto de Salida

Tarjeta Entrada Analoga (AI)

Potencia Requerida
Tipo Entrada Analoga
Puntos Entrada Analoga
Precision

Resolucién

Conmutacion de Lazo 4-20 mA
Calibracién Cero e Intervalo

5V, £15 Vdc Nominales, 1.4 Vatios
4a20mAlazoactual61a5V

16

+0.1% de escala completa

16 Bit (65536 Conteos)

Automaticos

Tarjeta de Salida Analoga (AO)

Potencia Requerida
Puntos Salida Analoga
Tipo Salida Analoga
Resolucién

5V, £15 Vdc Nominales, 1 Vatio

4

0a5Vdc,0a20mA, 0a5mA, 4a20mA
12-Bits

Tarjeta Entrada Digital (DI)

Potencia Requerida

Puntos Entrada Digital

Tipo de Circuito

Voltaje de Contacto Himedo
Corriente Tipica de Entrada

Filtro de Rebote Contacto
de Entrada

Tarjeta Salida Digital
Potencia Requerida
Puntos Salida Digital
Tipo de Salida
Capacidad Potencia Contacto
Circuito Contacto Abierto
Soporta Voltios
Corriente de Fuga
Corriente Maxima
Aislamiento

5 Vdc Nominales, .35 Vatios

16

Dos Hilos Aislados Opticamente
+24 Vdc

8 mA

10mSec

(DO)

5 Vdc Nominales, .35 Vatios

16

Relé de Estado Sélida Forma “A”
100 VA

60 Vdc
1mA@ 60 Vdc
2 Amperes
4000 VRMS
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